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SMART
DATOS DE CALIBRACION

Escriba los datos de calibracion del sistema.

Numero de serie:

Modelo:

Voltaje de alimentacion: 230 V/50 Hz // 12 VDC (opcional para IP65)

Fecha de compra:

Fecha de instalacion:

Coeficientes de calibracion:
CERO:

SPAN:

Cédigo de acceso (ID) de fabrica: 2802

Cédigo de acceso (ID) personalizado:

ATENCION
Guarde en lugar seguro este nuevo nimero. Es el Unico que le permitira
acceder a los parametros protegidos (definicién bascula, calibracion y otros)
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PRECAUCIONES DE SEGURIDAD

ADVERTENCIA-RIESGO DE DESCARGA ELECTRICA
Para tener una correcta conexion a tierra, el cable de
corriente debe estar conectado a un enchufe con toma
de tierra.

ADVERTENCIA-RIESGO DE DESCARGA ELECTRICA
Para tener una correcta conexion a tierra, la conexion de
toma a tierra debe estar conectada a la toma de tierra
general.

ADVERTENCIA-RIESGO DE DESCARGA ELECTRICA
Por haber riesgo de descarga eléctrica, el aparato debe
ser instalado sélo por personal cualificado.

ADVERTENCIA-RIESGO DE DESCARGA ELECTRICA
Por haber riesgo de descarga eléctrica, el aparato solo
debe ser abierto por personal cualificado.

ADVERTENCIA-RIESGO DE DESCARGA ELECTRICA
Por haber riesgo de descarga eléctrica, desconectar el
aparato de la red eléctrica antes abirirlo.

ATENCION
La calibracion y configuracién sélo pueden ser realizadas
por personal cualificado.

ATENCION
Riesgo de incendio. Reemplace el fusible con el
recambio adecuado.

e e S P

ATENCION

Los circuitos integrados en SMART son sensibles a
descargas electroestéticas (ESD). Ponga los medios
apropiados para el transporte, almacenamiento y
manipulacion.
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Introduccién

1 Introduccioén

1.1 Caracteristicas del indicador

11.1 Conexion célula de carga

Maxima sefal de entrada

+3 mV/V

Impedancia de entrada

200 MQ (tipico)

Resolucién interna

Convertidor AD 24 bits,16700000 cuentas
(£ 8350000)

Frecuencia de medida

50 medidas por segundo

Error de linealidad

<0.01 % del rango de medida

Estabilidad del cero

150 nV/°C max.

Estabilidad de la ganancia

3.5 ppm/°C max.

Voltaje de excitacion 6.1 +0.5VDC
Resistencia minima del transductor 85Q (4 célulasx3500, 8 célulasx700Q)
Resistencia maxima del transductor 1000 kQ

Longitud cable

400 m/mm” méax. (6 hilos)
30 m/mm’ méx. (4 hilos)

Maxima tensién de entrada +12V

1.1.2 Interfase al operario

Display principal 7 digitos LED 20 mm

Teclado Teclado de 6 teclas

1.1.3 Comunicaciones serie

Port TX/RX: RS-232C bidirecional

Opcional RS-485, RS-232C so6lo transmision

Velocidad de transmisién

19200, 9600, 4800, 2400 y 1200 bauds

Ndmero de bits y paridad

8 bits sin paridad, 7 bits paridad “even” y 7 bits
paridad “odd”

1.1.4 Opciones entradas/salidas

4 entradas digitales

Vicow = 0.8V; Vinieh = 2V, Viwax = 30V

4 salidas digitales

Salidas de “open colector”; Vo ow = 0.5V
Vorigr = Vext — 1.2V; liow = 200mA (méx.)
Rango Vexr = 5V — 24V

Salida analégica

Salida con separacion galvanica, DAC de 14 bits
Salida tension: 0 —10.5V (nom.); carga > 1kQ
Salida corriente: 0 — 21mA; resistencia bucle<500 Q
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1.15 Alimentacion
Conexion a la red 230 VAC £10%, 50 Hz, 6 W max.
Fusible 250 V, 100 mA fusién lenta

Alimentacion DC (opcional para IP65)

7.5V ... 15VDC, nominal 12V.
Fusible externo 500mA

1.1.6 Condiciones de funcionamiento y datos mecanicos
Rango de temperatura de operacion -10°C a 40°C
Limite de temperatura -25°C a 70°C

Tamarfio 282 x 158 x 71 mm (versién INOX)
282 x 159 x 75.5 mm (version ABS)
Peso 1.85kg (version INOX)
1.1kg (versién ABS)
Montaje Sobre mesa, soporte

1.2 Teclado

El teclado, situado en la parte frontal del equipo dispone de 6 teclas.

Las funciones principales de estas teclas son las siguientes:

Teclas

Estado normal

Setup

Salida de cualquier operacion

Subir un nivel

Puesta a cero

Mover hacia la izquierda
(Cursor)

Mover hacia la derecha

Adquirir tara (Cursor)

Cuenta piezas

Aumentar un digito
(Cursor)

Disminuir un digito

Totalizacion (Cursor)

o0, 2,

Imprimir ticket

Confirmar un valor

1-2
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1.3 Display e informacion luminosa

El indicador consta de un display principal y siete indicadores luminosos. La

disposicion se puede ver en la figura 1.3.1
Display Principal

Leds Rango—| Leds estado. Leds pesaje

B s
) (&) (5
el ]
Max.2[ |

q3 —

Max [ ]

Figura 1.3.1 Disposicion display e informacién luminosa

1.3.1 Funcionalidad

Indicador Significado
NET Tara
[ | Indicacion estable
»0< Cero
PCS Modo cuenta piezas
3 Suma
R1/R2 Situacion del rango
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14 Etiqueta de caracteristicas e identificacién metrolégica

Estéa situada en la parte posterior del indicador, como puede observarse en la figura
1.4.1. Es una etiqueta de seguridad donde aparecen reflejadas las caracteristicas del aparato
y un espacio reservado para los valores y marcas metrolégicas.

Figura 1.4.1 Disposicién etiqueta de caracteristicas e identificacién metrolégica
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15 Mensajes de error

Posible causa

Primeras actuaciones

Béascula no estéa vacia

Retirar peso de la bascula

Averia del EEPROM

Contactar con su servicio técnico

Averia de la memoria de datos

Contactar con su servicio técnico

No llega sefial de la célula

Comprobar el conector y cable de la
célula de carga

Error de ADC

Comprobar el conector y cable de la
célula de carga

ADC averiado

Contactar con su servicio técnico

Peso en la bascula supera la
capacidad maxima

Sefial de entrada supera el
rango maximo

Retirar peso de la bascula
Comprobar instalacion

Sefial de entrada inferior al rango
minimo

Comprobar instalacion

El peso en béascula es inferior al
peso minimo para impresién

Colocar un peso superior al peso
minimo de la bascula (ver 3.3.6)

Verificar que el valor MAX es correcto

E~rC AP No se cumple: '\I’D'A\;( <100000
Modificar DIV para cumplir la relacion
Verificar que el valor DIV es correcto
Erqrrd ! No se cumple: MAX _ 100000 — k! : —
\ Modificar MAX para cumplir la relaciéon
Verificar que el valor MAX1 es correcto
ErrCAP | | Nosecumple: ML 160000 carg : —
1 Modificar DIV1 para cumplir la relacion.
Verificar que el valor DIV1 es correcto
Errd ! ! No se cumple:  MAXL 440000 \carq : —
Modificar MAX1 para cumplir la relacion
Verificar que el valor MAX2 es correcto
E rr E F[ P ,_3 No se cumple: MAX2 <100000 — g - —
2 Modificar DIV2 para cumplir la relacion
Verificar que el valor DIV2 es correcto
Errd 2 No se cumple: MAX2 _ 100000 — - —
DIV2 Modificar MAX2 para cumplir la relacion

m
A
9
~
[}
(]

E~-LC-0

El valor de cero entrado no es
vélido para estos parametros

Modificar el valor de cero

—
0

o
]
Py

Alimentacién insuficiente

Verificar alimentacion

x|

CAL _Eo

El nimero maximo de
calibraciones esta alcanzado

Contactar con su servicio técnico

H

No esta conectado a la red

Conectarlo a la red

El fusible esta fundido

Cambiar el fusible

Indicador averiado

Contactar con su servicio técnico
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1.6 Mantenimiento

1.6.1 Sustitucién del fusible

Si al encender el indicador el display no se ilumina, la causa mas probable es que el
fusible no funcione correctamente.
Cambie el fusible segun se describe a continuacion.

a. Desconecte el indicador con el interruptor que se encuentra en la parte posterior y
desenchufe el equipo de la toma de corriente.

b. Desconecte el cable de alimentacion de la parte posterior del equipo.

c. Version INOX: Extraiga el fusible estirando de la pequefia lengiieta que tiene el
portafusibles que se encuentra en la parte posterior del equipo.
Version ABS: Extraiga el fusible desenroscando el portafusibles que se encuentra en la
parte posterior del equipo.

d. Cambie el fusible dafiado por uno nuevo segun las especificaciones que se pueden ver
en el apartado 1.1.5.

e. Cierre el portafusibles y conecte el equipo.

Si el aparato esta configurado como IP 65 cambie el fusible segln se describe a
continuacion.

Desconecte el indicador desenchufando el equipo de la toma de corriente.

Desmonte la tapa trasera del equipo mediante los tornillos que la sujetan.

Extraiga la carcasa protectora del fusible que se encuentra en la fuente de alimentacion.
Extraiga el fusible estirandolo con cuidado

Cambie el fusible dafiado por uno nuevo segun las especificaciones que se pueden ver
en el apartado 1.1.5. y vuelva a colocar la carcasa protectora

Cierre el equipo y conecte el equipo.

poooe

-

ADVERTENCIA-RIESGO DE DESCARGA ELECTRICA
Por haber riesgo de descarga eléctrica, el aparato sélo
debe ser abierto por personal cualificado.

1.6.2 Limpieza

a. Apague el indicador con el interruptor que se encuentra en la parte posterior y
desenchufe el equipo de la toma de corriente.
b.  Limpie el indicador con un pafio limpio y seco.

ATENCION

¢ Nunca utilice alcoholes ni disolventes para limpiar el
indicador, puesto que estos productos quimicos
podrian dafarlo.

e Evite que se introduzca agua en el indicador, podria
dafar los componentes electrénicos.
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2  Operativa

2.1 Encendido del indicador

El indicador se enciende al conectar el equipo a la red eléctrica y accionar el
interruptor que se encuentra en la parte posterior del equipo. En la secuencia de encendido se
mostrara un test del display en una secuencia de cuenta atras, la version de software, el
ndmero de serie del equipo, y por Gltimo el nimero de calibraciones realizadas.

9999599
8888888
11
6666666
5555555
yyyyyyy| Testde display en cuenta atras
3333333
gdecece

RERRRE

00000080

5 :'—‘ E .’:,' Version del programa

M Ntimero de serie del equipo

nlC 12 3| Nimero de modificaciones en los parametros protegidos

Figura 2.1.1 Secuencia de encendido del indicador

Antes de utilizar el equipo es preferible dejarlo estabilizar un tiempo. Esto es
especialmente importante cuando se vaya a realizar una calibracion. En este caso es
aconsejable dejar estabilizar el equipo unos 30 min. Para evitar tiempos de calentamiento y
posibles condensaciones en caso de importantes cambios de temperatura exterior, el equipo
puede dejarse permanentemente conectado.

2.2 Introduccién de valores

Para utilizar algunas funciones del equipo, es necesario introducir valores numéricos.
Para ello se deben utilizar los cursores del teclado. Los de derecha e izquierda para
posicionarnos en el digito que queramos modificar y los de arriba y abajo para aumentar o
disminuir su valor.

2.3 Pesada normal
Al cargar la plataforma, la indicacién del peso aparecera en el display.
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2.4 Cero

El indicador dispone de un dispositivo manual de puesta a cero. Si se pulsa la tecla
cero, el indicador cogera el valor actual de peso como el cero del sistema.
Operacion:

2.5 Tara

251 Activar tara

Presionando la tecla tara, se coge el valor actual del indicador como tara. El led NET
se encendera.
Operacion:

°,

252 Desactivar tara

Para desactivar la tara en funcionamiento normal, o sea con bloqueo de tara en opcién
on (ver 3.3.3), se ha de pulsar Exit y después la tecla de la tara introducida.
Operacion:

%

Si el bloqueo de tara esta en oFF entonces la tara se desactiva automaticamente si se
cumplen las condiciones descritas en el apartado 3.3.3.

2.6 Imprimir ticket

Para imprimir un ticket se debe pulsar la tecla imprimir. Si el peso no supera las
divisiones introducidas en la funcién PRINT MIN (ver 3.3.6), el display mostrara el mensaje

Operacion:

Ticketn® 1

Bruto 100.0 kg
Tara 0.0 kg
Neto 100.0 kg

Figura 2.6.1 Ejemplo ticket
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2.7 Cuenta piezas

Colocaremos un namero conocido de piezas en la bascula, presionaremos la tecla
cuenta piezas e introduciremos el nimero de piezas que hay en la bascula. Se enciende el led
PCS. A partir de este momento el indicador sefialara la cantidad de piezas.

Operacion:

‘&' >Ne piezas—> (@~

Para salir de la funcion se debe pulsar la tecla Exit seguida de la tecla cuenta piezas.

2.8 Totalizacion

Esta funcion da la suma de diferentes pesadas y el nimero de pesadas que se han
acumulado. Para adquirir el peso actual sobre la bascula al sumatorio, se debe pulsar la tecla
sumatorio. Para poder ver el nimero de pesadas debemos pulsar de nuevo la tecla sumatorio
antes de perder la estabilidad. Si se pulsa de nuevo esta tecla, el display nos mostrara el total
acumulado. Si estamos en funcién cuenta piezas, nos dara la suma de las piezas.

Operacion:

Adquirir el peso actual sobre la bascula

Adquirir el peso actual sobre la bascula y ver el nimero de pesadas acumuladas

ey,

Adquirir el peso actual sobre la bascula y ver el total de lo acumulado

Ve

Para salir de esta funcién se debe pulsar Exit, seguido de la tecla sumatorio. El total
acumulado y el nimero de pesadas se pondran a cero.

&

Cada vez que pulsamos se ira imprimiendo un ticket donde se vera, en
cada pulsacion, el nimero de pesada y su correspondiente valor de peso.

Al salir de la funcién, se imprime el peso total acumulado.
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La figura 2.8.1 muestra un ejemplo de ticket.

Ticket n® 2
1- 100.0 kg
2- 200.0 kg
3- 300.0 kg
4- 400.0 kg
5- 500.0 kg
Total: 1500.0 kg

Figura 2.8.1 Ejemplo ticket

29 Setpoint

(Solo accesible una vez instalado el accesorio Salidas Digitales)
Pulsando las teclas Exit y Tara al mismo tiempo se accede al menu donde se puede
introducir el peso con el que actda la salida seleccionada.
Operacion:

Dentro del nivel de valor podemos encontrar los parametros que se ven en la figura:
Valor (i)

UL [T Ty

Figura 2.9.1 Setpoint

Para moverse dentro del mena se deben utilizar los cursores. Para cambiar de nivel
las teclas Enter y Exit. Una vez seleccionado un parametro, si se desea madificar, pulsar la
tecla Enter e introducir el valor deseado mediante los cursores subir o bajar (A V) o elegir una
opcion (€4 P), segun corresponda. Para aceptar la eleccion pulsar Enter. Para salir del menu
sin realizar cambios se debe pulsar la tecla Exit.




Operativa

Salir:

En el caso que el valor del parametro d_Lol 7 sea on entonces aparecera el
mensaje Lol (locked) y parpadeara tres veces.

2.10 Comunicaciones

El equipo tiene un puerto serie de comunicaciones:

Port Rx/Tx: puerto serie de transmision y recepcion

El comportamiento del canal de comunicacién se configura en el menu de
configuracion (punto 3.4).

Opcionalmente el equipo puede contar con un segundo canal de transmision.

El comportamiento del segundo canal de comunicacién se configura en el menu de
configuracion (punto 3.5).

2.10.1  Caracteristicas generales del control remoto

2.10.1.1 Comandos de control remoto

El equipo puede ser controlado a través del puerto Rx/Tx. Para esta funcion tiene
que estar configurado en el modo ‘DEMAND’ (ver 3.4.1).
Existen los siguientes comandos:
Peticion de peso en formato F4
Equivalente a las teclas EXIT + TARA
Peticion de peso con respuesta segun el formato seleccionado (ver 3.4.3)
Equivalente a la tecla PRINT
Reinicializacion del equipo
Equivalente a la tecla TARA
Equivalente a la tecla ZERO
Equivalente a la tecla

Equivalente a la tecla EXIT + Z

Peticion de peso: El comando no requiere <CR>

STX, ENQ, ETX  Peticion de peso: El comando no requiere <CR>
SYN Peticion de peso: El comando no requiere <CR>

M nN-H4HITOTO >

Programaciéon SETPOINTS: Permite cambiar el parametro VL(i) de la salida digital i (ver 3.7.2),
el punto decimal se coge del sistema.
En el caso de TYPE(i) = +REL 0 +%REL: VL(i) = pppppp/100 %.

Programar: [S [P [i [+ [p [p [p [p [p [p [p ]

Consultar [S [P [i [? |

Devuelve el valor en el formato de programacién
Transmision de los datos en ASCII:

+: Signo: + valor positivo; - valor negativo
[ Numero de la salida digital (1 - 4)
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Modo REMOTE:

Leer entradas digitales:

p: Peso (7 digitos)

Permite de cambiar la salida digital i, en el caso que
ésta sea programada TYPE(i) = PC_Ctr (manual 3.7.3)

Actuar:  [X O i [x ]
Consultar: [X [O [? ]

Respuesta [X [O [0 [0 [0 [0s [Xe[Xs][ X2 ][ X ]

Transmision de los datos en ASCII:

[ numero de la salida digital (1 - 4)

Xn' estado de la salida digital(n): 0 = OFF; 1 = ON
Permite leer el estado de las entradas digitales

Consultar: [X [1 [? ]

Respuesta [X [1 [0 [0 [0 JO [Xa[Xs[X2[Xy]

Transmision de los datos en ASCII:
Xn: Estado de la entrada digital(n): 0 = Low; 1 = High

Consultar nimero de pesadas acumuladas:

Comando: SN

Respuesta  numero de pesadas
espacio + 7 digitos ASCII (‘0 ... '9")

L ININININTN NN

Consultar peso total acumulado:

Comando: ST

Respuesta  Total peso acumulado
signo + 7 digitos ASCII (‘0" ... ‘9’) sin punto decimal

[+ [p JpJpfpPpfpPpfprJr]
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2.10.1.2 Formatos de los bloques de datos

Formato F1:
[<STX> _[POL _ [ppppppp [U JeIN [s]T]

Formato F2:
[ [POL  [nnnnnnn [T ]

Formato F3:
[<sTx> [ [ [0 [ [PoL [nnnnnnn [ <ETX> [T ]

Formato F4:
[POL [aaaaaaa [T]

Formato F5:
[<sTX> [ [POL [nnnnnnn [<ETX> [T |

Formato F6:
Para repetidores de peso UTILCELL. Se transmite el contenido del display en
hexadecimal.
| b7 | pe | D5 | D4 | D3 | D2 | D1 [Status] T |

codificacién digito:

bit 7: segmento DP &
bit 6: segmento A

bit 5: segmento B F R
bit 4: segmento C G

bit 3: segmento D —
bit 2: segmento E

bit 1: segmento F E I I C
bit 0: segmento G ——

D

codificacion estatus: DP
bit 7: totalizacion activado

bit 6: rango 1 (R1)

bit 5: rango 2 (R2)

bit 4: cuenta piezas activado

bit 3: tara prefijada (PT)

bit 2: ZERO

bit 1: NETO

bit 0: ESTABLE

Formato F7:
[ <STX> [ Estado [POL [ ppppppp [T |
El estado se obtiene al sumar a 0x20y.y, l0s valores de los leds de estado

encendidos:
Bruto= 0X01pex Cero= 0x08pex
Neto= 0X02hex Estable=0x20pex
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Formato F8:
[ <sTx> [ POL [ “*] ppppppp ] ‘“] Unidad [Unidad [ ** [ Modo [Modo | **] T |
UNIDAD: kg = ‘KG’ MODO: Bruto= ‘BR’
b ="lb’ Neto= ‘NT’
Formato F9:
[ppppppp [T |

Formato F10:
[ <STx> [ <STA> [ ppppppp [T |

<STA>: status, 1 caracter: "+" peso positivo
peso negativo
e peso inestable

Formato F11:
[<stx> [*"[""[*T POL [ ppppppp| T |

Formato F12:
[<sTX> ] <STA> |  *“* | peso [ T]

<STA>: status, 1 caracter: "S" peso estable
"N" peso no estable
peso: sin punto decimal - 6 digitos
con punto decimal - 7 digitos

Formato F13:

[ <STX> |  “* [ <STA> | peso [T |
<STA>: status, 1 caracter: "S" peso estable
"N peso no estable

peso: sin punto decimal - 5 digitos
con punto decimal > 6 digitos

El equipo sélo transmite respuesta si las condiciones de estabilidad segin la
normativa EN45501 se cumplen. Si en el momento de la peticion de peso no hay
estabilidad, el equipo deja la peticion en espera hasta que haya estabilidad. No hay
un tiempo maximo de espera.

Definiciones:

<STX> Start of Text (ASCII 2)
<ETX> End of Text (ASCII 3)
<ENQ> Enquire (ASCII 5)

<SYN> Synchronous Idle (ASCII 22)
<CR> Carriage Return (ASCII 13)
<LF> Line Feed (ASCII 10)

o Espacio

‘0’ Caracter ‘0’

‘1 Carécter ‘1’

pPPPPPP Peso, 7 digitos
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2.10.2

2.10.3

nnnnnnn Peso neto, 7 digitos
aaaaaaa Salida filtrada del convertidor analégico/digital, 7 digitos
POL Polaridad:
b Peso >0
Peso <0
U Unidades:
K kg
T t
G g
L Ib

‘ 0z, sin unidad
GIN Bruto/Neto:

G Bruto

N Neto
S Status:

‘! Peso valido

M Peso no estable

(0] Sobrecarga

| Valor peso no valido
T Terminacion:

CR

CR + LF

ACK  (ASCII 6)
NAK  (ASCII 21)

Protocolo RS-232

Comunicacién entre dos equipos, punto a punto, con una distancia maxima de
enlace de 15m.

El formato del protocolo se puede ver en el siguiente cuadro:

Se pueden utilizar todos los comandos que se encuentran en el apartado 2.10.1.1.

Comunicaciones en red (RS-485)

(Para aplicacion con accesorio Entradas/Salidas)
Comunicacion entre varios equipos (maximo 100) en un BUS con una distancia de

enlace maxima de 1200 m.

1a99.

El indicador SMART solo puede hacer de SLAVE teniendo como direccion un valor de

Los tramos de peticién del master y la respuesta de los slaves tienen los siguientes

formatos:

Peticion del master:

[ # ] dd | [ crR |

l_ Terminacién (CR fijo)
Comando

Direccidn(2 bytes decimal, ver 3.4.10)

Start peticién master
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Respuesta del slave:

[ > ] dd ] | TERMIN |

I— Terminacion (ver 3.4.7)
Respuesta

Direccidn(2 bytes decimal, ver 3.4.10)
Start respuesta slave

La respuesta puede ser de tres tipos:

Datos Se recibi6é el comando de peticién y se responde.
ACK Se recibi6 el comando y se ha entendido
NAK Se recibi6 el comando pero no se ha entendido.

2.11  Operaciones automaticas puertos Rx/Tx y Tx

Cuando la opcion MODO (ESPE) del nivel de la configuracion del puerto de
recepcion/transmision (Rx/Tx) o del puerto de transmisién (Tx) sea AUko, AUkak 1o Alkoko
(ver apartados 3.4 y 3.5) entonces el indicador esta configurado para realizar operaciones
automaticas en uno de los puertos o en ambos.

Los valores a configurar para las operaciones automaticas son Prt (ver 3.3.6) y bAnd
(ver 3.4.2y 3.5.2).

La operativa es la que se puede observar en la figura 2.11.1: el valor del peso va
aumentando hasta gue se llega al valor de peso minimo (Frt) en el tiempo T1. Una vez el
peso es superior a Prt se produciré la operacién automatica una vez que haya estabilidad y
haya pasado el tiempo definido en dEL(ver 3.4.6 y 3.5.6), y esto sucede en T2. A partir de T3
el peso pasa por debajo del valor de Prk pero el sistema automatico no se reactivara hasta
que no disminuya el peso hasta el valor de bAnd, y esto sucede en T4.

PESO [\
\ \ \ \
| \ \ |
Pt4— — — — — _ — — T —————— ‘—
| | | |
| | | |
\ \ \ \
| | | |
| | | |
\ \ \ \
pd—— — — — b — — —  — — | —
| | | | =
LA - 3 T4 TEMPO

Figura 2.11.1 Operaciones automaticas
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2.12  Repetidor de peso

Para hacer operar el indicador como un repetidor de peso, se debera activar en la
configuracion del equipo (ver 3.2.1). Una vez activado el aparato sélo funcionara como
repetidor de otro indicador que se debera conectar segun las especificaciones del apartado
5.8. Para que la comunicacion entre los dos aparatos sea posible se deberan configurar los
siguientes pardmetros de ambos:

Parametros Indicador | Repetidor
FORMAT Fijo en F6 Ver 3.5.3
BAUD RATE Igualar valores Ver3.5.4
PARITY Fijo en 8n Ver 3.5.5
TERMIN Fijo en CR Ver 3.5.7
CONTROL Fijo en OFF Ver 3.5.8

Si la comunicacién no se realiza con éxito, aparecera una linea de segmentos en el

display( )
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3 Configuracion y calibracién

31 Introduccién
Dentro del menu de configuracion y calibracion del indicador encontramos diferentes
parametros:

-Los de libre acceso, que siempre podemos leer y modificar.
-Los protegidos, que siempre podemos leer pero que s6lo podemos modificar en

determinadas condiciones (en los esquemas se acompafian de una ®).

Para entrar dentro del ment de calibracion y configuracion se debe pulsar ala vez la
tecla exit y la tecla cero. A continuacién se nos pedira el cédigo de acceso (Id_0000). si
obviamos su introduccion (pulsamos la tecla Enter) o introducimos un cédigo incorrecto,
accederemos al menu pero sin la posibilidad de modificar los parametros denominados
protegidos.

El cédigo de acceso se puede modificar (ver 3.3.10). Su valor se puede consultar
mediante la impresion de los parametros. Se recomienda dicha impresién después de calibrar
el indicador y conservarla con la documentacion del equipo.

Existe la posibilidad de impedir el
acceso a los parametros protegidos de forma
mecanica mediante el jumper JP3 situado en
la placa principal del indicador. Si se puentean
los pins A y B el sistema esta mecanicamente
desprotegido, Si se puentean los pins By C el
sistema queda protegido mecanicamente. Figura 3.1.1 Detalle JP3

Siempre que modifiquemos un parametro protegido, quedara registrado y se muestra
el numero de calibraciones hechas al conectar el indicador.
El cédigo de acceso se puede encontrar en la pagina i.

En la figura 3.1.2 se puede ver el esquema general del mena.

[ScaleDei][Opciones][ Serial ][ Printer ][ Salidas }[ aaglm][ggﬂaﬁ: ][(ézl’:bmj[ Calmv. ][ Chec ][Herramientas

)

Herramientas

R_-ESTS 19nAL 1P_TAL 1P-ESEET
LEd Ink|dALE | Hobir

&

LLAPILnolL5n[0Ero

Cal con masas
(@EralSPRAIFSPARIL InlL In_CIL In_1)

Entradas Digltales
d. InnalEYPE|FUnC

Salldas Digltales
d_alEn[ULTEYPE[rEL Er IP[bdIHYId-Lot [oUEPUE)

Selidas Analégicas
(EYPEToFFSEETError [RollE_O1AoUt _FIRoUE_FOTAoUE_FF

Printer
(E9PETbAnd| For |bAUD| PAr IdELTEEF I Cnkl)

Serial
(EYPETBRANd| For [bRIMTPA-TdELTEEFICakLTPOcE [ Rdd)

Opolones
(FILEErTbAndER-ELolLAn Lo LIPrETPrE _E ITEGE _EITEIDIPin)

Scale Def
FUnCETb I-rAnSEICAPID NIMPICRP I1d I ITdP IICRPEId [21dP2I0-E-RCIO-EaPI0-SEAFETD-nES(Un IE

Figura 3.1.2 Esquema general del menu
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Una vez entrado en el menu de calibracion y configuracion, el display mostrara la
posicién en que nos encontramos.

Para moverse dentro de los menus se deben utilizar los cursores. Para moverse en un
mismo nivel los cursores de izquierda y derecha (<€ ), para cambiar de nivel las teclas enter
y exit. Una vez seleccionado un parametro, si se desea modificar, pulsar la tecla enter e
introducir el valor deseado mediante los cursores subir o bajar (A V) o elegir una opcion
(<4P»), segun corresponda. Para aceptar la eleccién pulsar Enter. Para salir del ment se debe
pulsar la tecla Exit.

Se recomienda imprimir los parametros de calibracion, una vez el sistema esté
configurado, usando la funcion P_cal del submenu opciones.
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3.2 Definicién bascula

Dentro del nivel de la definicion de bascula, podemos encontrar los parametros que se
ven en la figura 3.2.1.

_ Scale Def
dEF[ ][]
iFuncionamlento Range MAX DIV DP
A[FIIlCE] [ ])(s] \r\ﬂ\ﬁB\tD AP [ AL {aPLL [ [~
J J 8 JH J
(ind A EPEAE ) (onloFF) & ™0 251 02050)  [osest
+ + Z P +
Se eE HE @ Q)
MAX1 DIV1 DP1
RN Sl [ ] P [ )=
—— V2511020150 Seleccién
+
MAX2 DIV2 DP2
E]lll ol ilef [ 1] deie [ ] )
S H2I5l 0120150 Selosin
P + +
=® =1 =l
Zero Track Zero Range Auto Zero Units
- lElr[RIC] || (Bl o] | D{\u\ EEREIEGE \n\E\‘EH \ U*@ e[ [ ] ]
[DF "n:a\vd\ D'j ['c” 0o G:n‘u\n:-H:] G‘S’\t\g\l_b\o\ﬁun )

=2E =2 @ BHE BEe  HE

Figura 3.2.1 Definicion bascula
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3.2.1 Funcionamiento(FLin_k)
Selecciona el modo de funcionamiento del equipo.
Las opciones posibles son:
-

ind ILA: Funcionamiento en forma indicador

~EPEAE: Funcionamiento en forma repetidor de peso (ver 2.11)

3.2.2 Range (b ~AnSE)

Activa la funcién multirango. En posicién ON, el men( deja acceder a los parametros
MAX1, DIV1, DP1, MAX2, DIV2 y DP2, y desaparecen del menu los parametros MAX, DIV y
DP (ver 3.2.1).

3.2.3 MAX (CAP)
Capacidad maxima de la bascula.

3.24 DIV (d 1)
Valor del escalon de la bascula.

3.25 DP (dP)

Situacion del punto decimal. Mediante los cursores se posicionara el punto decimal
para que el escalén de la bascula este en las unidades de la capacidad de la bascula.

3.2.6 MAX1 (CAP
Capacidad del primer rango

3.27 DIV1 (@ 1)
Escaldn del primer rango

328 DP1(dF

Situacion del punto decimal del primer rango. Mediante los cursores se posicionara
el punto decimal para que el escalén del primer rango este en las unidades de la capacidad.

3.2.9 MAX2 (LAPS)
Capacidad del segundo rango (=Capacidad total)

3.2.10 DIvV2(did)

Escalén del segundo rango. Mediante los cursores se posicionara el punto decimal
para que el escalén del segundo rango este en las unidades de la capacidad.

3.2.11 DP2(aFc)
Situacion del punto decimal del segundo rango.
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3.2.12

ZERO TRACK (0-£rAD)
Banda a la que funciona el seguidor de cero. Se hara un cero automético si el peso

esta dentro de la banda seleccionada.

3.2.13

3.2.14

3.2.15

3.2.16

Las opciones posibles son:

OFF: Funcion desactivada
0,5dd: + 0.5 divisiones

1dd: + 1 divisién

2dd: + 2 divisiones

ZERO RANGE (0-toP)

El limite permitido para las funciones de cero (tecla -0 y seguidor de cero).
Las opciones posibles son:
1,9%: La puesta a cero se puede mover un 1,9% de la capacidad maxima.
100%: La puesta a cero se puede mover un 100% de la capacidad maxima.

AUTO ZERO (O-5EAFE)

El indicador hace un auto cero al arrancar.
Las opciones posibles son:
on:_ Funcién activada
oFF: Funcion desactivada

NEG-ZERO(D-nES)

El indicador hace un cero automaticamente si el peso es negativo y mas de 5
segundos estable.
LasFopciones posibles son:

F:

o Funcion desactivada
or; Funcion activada
UNITS (Un i)

Unidad de peso de la bascula.
Las opciones posibles son:
9.

Kilogramos
E: Toneladas
S Gramos
Lb: Libras
o: Onzas

mont:  Ninguna
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3.3 Opciones

Dentro del nivel de opciones, podemos encontrar los parametros que se ven en la
figura 3.3.1

Opciones
EIIHEHI
F|Itro Banda de Estabilidad Blogueo de tara Idioma
——{FLIE Ele[ J——{BRInal [ [ 1 ERFEolc]——{[RlE [ T
(ofF l2l4lsl 632 64 )  (ofF [idled [39) (anloFF)  (5PA |Por | FE JEAS 95 [CAE )
+ + + +
®
Bloqueo Tecla Minimo para Imprimir Ticket Ticket Totalizacién
Lol TTT]——{Pleel [TT] Plrlel-le] 1] ] Elofe]- e ]
J J
(entrar valor numérico)  (oFF [£5E [ PraS ) (oFF JESE [ProS )
+ + + +
®

Ticket_ID Pin
Lﬁt w\\\\&A{m\\\\\\&AAf

(M [P[1] [o[o[a[0]
+

(Pl2] [o]a]lal
+
) (P)

Figura 3.3.1 Opciones

33.1 FILTRO (F ILEEr)

Nivel de filtrado. Puede elegir entre diferentes niveles o desactivar esta funcion.
Cuanto mas alto es el valor seleccionado, mas alto es el nivel de filtrado.
Las opciones posibles son:

oFF, 2, 4,8 15 32,864
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3.3.2  BANDA DE ESTABILIDAD (bAnd)

Banda de movimiento de la indicacién, fuera de la cual no se indica estabilidad.
Las opciones posibles son:

OFF: Desactivar funcién (el equipo marca siempre “peso estable”)
1dd: Una division

2dd: Dos divisiones

3dd: Tres divisiones

3.33  BLOQUEO DE TARA (EArELal)

Permite activar o desactivar el bloqueo de tara.
Las posibles opciones son:
on, oFF

Si la opcion esta en or entonces la tara esta bloqueada. Esta opcion es la
configuracion predeterminada del equipo y en la cual la tara se mantiene activada hasta que
se desactiva manualmente (ver 2.5.2). Cuando la opcién es oFF entonces la tara actiia de la
siguiente manera: si al retirar el peso el valor de éste se encuentra dentro en el rango de % de
division alrededor del cero entonces el equipo automaticamente desactiva la tara.

3.34 IDIOMA (LAA9)

Idioma. Puede elegir entre diferentes idiomas para el ticket de impresion.
Las c;_j')ciones posibles son:
SPA:

Espafiol
Por: Portugués
FrE: Francés
£nS: Inglés
SEr: Aleméan
CAE: Catalan

3.35 BLOQUEO TECLA (Lol)
Blogueo del teclado. El tratamiento de pardmetro se realiza con un ndmero binario de

6 digitos. El valor 1 bloquea la funcién y el valor 0 la desbloquea.
Las opciones posibles son:

|5|4|3|2|1|0|

| KEYB - LOCK Blogueo teclado
PRINT - LOCK Blogueo tecla PRINT
TARE - LOCK Bloqueo tecla TARE
ZERO - LOCK Bloqueo tecla ZERO
PCS - LOCK Bloqueo tecla PIECES
TOTAL - LOCK Bloqueo tecla TOTAL

3.3.6 MINIMO PARA IMPRIMIR (Prk)
Peso minimo en divisiones para poder imprimir. El error que se mostrara en el

display si no se puede imprimir sera Err Prn
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3.3.7

3.3.8

3.3.9

3.3.10

TICKET (PrE_E §

Seleccién del tipo de ticket que se imprime con la tecla imprimir.
Las opciones posibles son:

orr: No se imprime ticket
£S5k Ticket estandar
PraS: Ticket programado

TICKET TOTALIZACION (Eot -k )

Seleccién del tipo de ticket que se imprime con la totalizacién.
Las opciones posibles son:

orr: No se imprime ticket
£5E: Ticket estandar
PraS: Ticket programado

TICKET_ ID (£ id)

Edita el numero del ticket de la préxima impresion. Se pueden modificar hasta 5
digitos.

Cédigo de acceso (F In)

Mediante esta opcién podemos modificar el valor del cédigo de acceso. El valor
modificado se tiene que introducir correctamente dos veces. En caso que los valores

. . . . [} .
introducidos sean distintos muestra el mensaje y se tienen que volver a

introducir.

ATENCION

Guarde en lugar seguro este nuevo nimero. Es el Gnico
que le permitira acceder a los parametros protegidos
(definicion bascula, calibracién y otros)
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3.4

Puerto de comunicaciones
Dentro del nivel de la configuracién del puerto de transmision podemos encontrar los

parametros que se ven en la figura 3.4.1.
Serld

SIElFAL]
ElYPE[ [ ]

blAlAg [ [

J I
[cn'E\ SkEITi | AUkol| Altak Hﬂu’_ﬂ:ou’:o] [valanuméricoj FUFSIFIIFYIFS|FEIFT
+ + FBIFSIFIOIFIFIR|F IS
+
Baud Parldad Retardo
blAlLal [ ] ] PR dEL [ [[]—
J lE\
["-'EI'DD | 9600 | 19200 (OFF\ 2501500 | 1000 | E‘DDD]
+ + ¥

Port

Teminacién Cortrd
EEL T[T}l ]

) {FEEE [ [)—@Egd T )

(CrLF L [EEnonf) (an| ofF) (r5-2321 F5-485 ) (vaor rumérico)
+ i + +
Figura 3.4.1 Puerto de transmisién y recepcién
34.1 MODO (E4FE)

Modo de transmision.
Las opciones posibles son:

DEMAND (dF):
STREAM (5E):
TICKET (£ i)

AUTO (AUto):

Se transmite al haber peticion externa a través del puerto serie
Se transmite siempre

Se transmite al haber peticién interna (tecla Print)

Se transmite automaticamente al cumplirse la condicion para
operaciones automaticas en los puertos (ver 2.11). El formato de
transmision es el especificado en Formato (ver 3.4.3)
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AUTO TICKET (AUtok !):  Se imprime ticket automaticamente al cumplirse la
condicién para operaciones automaticas en los puertos (ver
2.11).

AUTO TOTAL (AUtoko):  Totaliza automaticamente al cumplirse la condicién
para operaciones automaticas en los puertos (ver 2.11).

3.4.2 BANDA (bFnd)

Solo accesible si estan activadas las selecciones AUTO, AUTO TICKET o AUTO
TOTAL en el pardmetro MODE

Valor numérico que determina la banda de actuacion para selecciones AUTO, AUTO
TICKET y AUTO TOTAL del parametro MODE.

3.4.3 FORMATO (For)

Formato de los datos transmitidos para DEMAND, STREAM o AUTO.
Las opciones posibles son:

FIlF2 F3 FY F5 FR FILFB RS, FIDFILFIE F I3 (ver 2.10)

344 BAUD (bRLUd)

Velocidad de transmision.

Las opmones posibles son:
HSJ‘IH nn lgefu'l

3.45  PARIDAD (PAr)

Seleccién de nimero de bits y paridad.
Las opciones posibles son:

8-none: 8 bits datos
7-even: 7 bits datos, 1 bit paridad even (par)
7-odd: 7 bits datos, 1 bit paridad odd (impar)

3.4.6 RETARDO (dfL)

Tiempo de espera entre la peticion y la transmision de los datos. En el modo
STREAM, el tiempo de espera entre los bloques de datos transmitidos.
Las opciones posibles son:
OFF, 250ms, 500ms, 1s, 2s

347  TERMINACION (tEr)

Terminacién de los bloques de datos para DEMAND y STREAM.
Las opciones posibles son:

CR+LF <CR><LF>
CR <CR>

ET <ETX>
NONE nada
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3.4.8 CONTROL (Crkl)

Control del flujo por hardware (sefial RTS del protocolo RS-232-C)
Las opciones posibles son:

ofF: Funcién desactivada

o Funcion activada

3.4.9 PORT (Pork)

Seleccién del puerto habilitado. Si se selecciona “RS-232" se fuerza el parametro
“Add” automaticamente a “0".

3.4.10 ADD (Add)

Direccién del alf,Jarato en una red RS-485. Para el funcionamiento como puerto RS-232
tiene que ser “U”
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3.5 Puerto de transmision

(Solo accesible una vez instalado el accesorio segundo puerto RS-232)
Dentro del nivel de la configuracion del puerto de transmisién, podemos encontrar los
pardmetros que se ven en la figura 3.5.1.

Printer
Fle] fnlelEl-
Modo Banda Formato
ESPENT T BlAn [
(FF [SEIE ! AUEe [AUEaE AU oka) (valor numérico) FYF2|F3|FYIFS|FGIF 1|
+ + FBIFSIFIDIF I FI2|IF I3
+
Baud Paridad Retardo

J
(480019600 | 19200 (oFF(250 15001 000 12000
+ +
Terminacién Control

EEF T[] Elrlel 1 1]

1
4

(anlofF)

Figura 3.5.1 Puerto de transmision
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35.1 MODO (E4FE)

Modo de transmision.
Las opciones posibles son:

OFF (OFF)Z Puerto desactivado

STREAM (5k): Se transmite siempre

TICKET (£ 1): Se transmite al haber peticion interna (tecla Print)

AUTO (FUto): Se transmite automaticamente al cumplirse la condicién para

operaciones automaticas en los puertos (ver 2.11). El formato de
transmision es el especificado en Formato (ver 3.5.3)

AUTO TICKET (RUkok ) Se imprime ticket automaticamente al cumplirse la
condicién para operaciones automaticas en los puertos (ver
2.11).

AUTO TOTAL (Alkoko): Totaliza automéaticamente al cumplirse la condicién
para operaciones automaticas en los puertos (ver 2.11).

352 BANDA (bFnd)

Sélo accesible si estan activadas las selecciones AUTO, AUTO TICKET o AUTO
TOTAL en el parametro MODE

Valor numérico que determina la banda de actuacion para selecciones AUTO, AUTO
TICKET y AUTO TOTAL del parametro MODE.

353  FORMATO (For)

Formato de los datos transmitidos para STREAM o AUTO.
Las opciones posibles son:

FUFRS FI FY FS FE FLFBFS,FIDFILF IS F I3 (ver2.10)

3.5.4 BAUD(bRUd)

Velocidad de transmision.

Las opciones posibles son:
Y800, 9600, 19200

355 PARIDAD(PA-)

Seleccién de nimero de bits y paridad.
Las opciones posibles son:

8-none: 8 bits datos
7-even: 7 bits datos, 1 bit paridad even (par)
7-o0dd: 7 bits datos, 1 bit paridad odd (impar)

3.5.6 RETARDO(dEL)

Tiempo de espera entre la peticion y la transmision de los datos. En el modo
STREAM, el tiempo de espera entre los bloques de datos transmitidos.
Las opciones posibles son:
OFF, 250ms, 500ms, 1s, 2s

3.5.7 TERMINACION(EEr)
Terminacion de los blogues de datos.

3-13



Configuracion y calibracién

Las opciones posibles son:

CR+LF <CR><LF>
CR <CR>

ET <ETX>
NONE nada

358 CONTROL (Lrkl)

Control del flujo por hardware (sefial RTS del protocolo RS-232-C)
Las opciones posibles son:

oFF: Funcién desactivada

on: Funcién activada

3.6 Salida Anal6gica

(Solo accesible una vez instalado el accesorio Salida analégica)
Dentro del nivel de la configuracién de la salida analégica, podemos encontrar los
pardmetros que se ven en la figura 3.6.1.

Salida analégica

ERETEEE
Type Offset Error
ESPELT T olF FSEE] | Elrllole] [ JJ—

S-S5 |nEE FiL | Hold |DEra
+ +
Min TW Min

Entrar valor numérico

+ +

AUl [o] | BII!II Aol ] IFD])——

TW Full

Rlolule | IFIF)——

+

Figura 3.6.1 Salida analégica
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3.6.1

3.6.2

3.6.3

3.6.4

3.6.5

3.6.6

TYPE(EYFE)

Peso que se utiliza para la salida.
Las opciones posibles son:

GROSS: La referencia es el peso bruto
NET: La referencia es el peso neto
OFFSET(oFF5EE)

Asignacion del nivel de salida anal6gica minima.
Las opciones posibles son:
0% y 20%.

ERROR(Errar)

Salida en caso de errores.
Las opciones posibles son:

FULL: Salida = MAX
HOLD: Salida no se cambia
ZERO: Salida = MIN

MIN(RalE _0)
Peso para la salida minima.

FULL(AoUE _F)

Peso para la salida maxima.

TW MIN(FoUE _F0)
Ajuste fino de la salida analégica minima. Actuando sobre los cursores se modifica el

nivel de sefial analdgica.

3.6.7

TW FULL(RoUk _FF)
Ajuste fino de la salida anal6gica maxima. Actuando sobre los cursores se maodifica el

nivel de sefial analégica.

FULL 2

FULL 1

MIN 1
MIN 2

0 4mA/2V 20mA/ 10V
OFFSET 0%.......20%

Figura 3.6.7.1 Tipicas configuraciones para la salida analégica
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3.7 Salidas digitales

(Solo accesible una vez instalado el accesorio Salidas digitales)
Dentro del nivel de la configuracion de las salidas digitales, podemos encontrar los

pardmetros que se ven en la figura 3.7.1.
SALIDAS DIGITALES

ERETEEN

| poutne VL (i) TYPE (i)
S ERE AR (TREREER) ESPEL [ [
==
EWW [DFF‘S’FDSE lEE T P_FEL Th_rEL 1P_PFEL 1A PFEL H:I'EI—DJ
EEE numérico OnEE 1SS InrAnS |AESTERFE |Pr dnk Tkok | PC_Ckr
¥ ¥ +
t{ REL (i) TRIP (1) BAND (i) HYSTERESIS(1)
B T T Jel)——{elr [P [ Jel|—{6la [ [T [oJJ—{[HST [ [ fe)}—
(112]34) HIL| in_blolE_b Sprhe romérco.
+ + + +
D_LOG (i) OUTPUT (i)
ol [LlelC] [ —
¥ +

Figura 3.7.1 Salidas digitales

3.7.1 D_OUT Ne (d_olt n)

Seleccién del nimero de la salida digital que se desea configurar.
Las opciones posibles son:

2,34

3.7.2 VL(i) (UL
Valor con el que actla la salida seleccionada. (ver 2.9 Setpoint)
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3.7.3 TYPE(i) (£9FE)

Tipo de actuacion de la salida seleccionada.
Las opciones posibles son:

OFF (oFF): Desactivado

GROSS (9ro55): Referencia el peso bruto

NET (nEE): Referencia el peso neto

+REL (P_rEL): La salida actGa con un valor determinado VL(i) relativo
positivo a otro set point REL(i) absoluto.

-REL (n_rEL): La salida actta con un valor determinado VL(i) relativo
negativo a otro set point REL(i) absoluto.

+%REL (F'-F'I'EL): La salida actta relativamente en porcentaje positivo a
otro setpoint definido en REL(i)

“%REL (n_PrEL): La salida actla relativamente en porcentaje negativo a
otro setpoint definido en REL(i)

ZERO (JEro): La salida actta si hay cero en el sistema

ZERONET (OnEE): La salida actia si esta en modo neto y el display indica
cero.

Ss (55): La salida actuia si hay estabilidad

INRANGE ( Irn=ArS): La salida actta si el peso esta dentro de tMAX

NEG (nE3): La salida actia si el peso es menor que cero

TARE IN (l:F!rE): La salida actta si hay una tara en el sistema

PRINT (F'r Ink): La salida actia mientras se imprime

SUM (Eok): La salida actta si hay una suma

PC_ctr (FL_Ckr): Salida controlada por puerto serie

3.7.4 REL() (-EL)

Define el numero del SETPOINT de referencia sobre cuyo valor se aplica +REL o
+%REL. Se debe tener en cuenta que el nimero de la salida que estamos definiendo
siempre debe ser superior al que sirve de referencia. Si esta condicién no se cumple
aparecera el mensaje de error en el display “rEL_Err.

Las opciones posibles son:

2 3

3.75 TRIP() (Er P)

Modo de actuacion.
Las opciones posibles son:
H.

: Setpoint actlia si peso>VL(i)
]

[ Setpoint actiia si peso<VL(i)
in_b: Setpoint acta si VL(i)-BD(i)<peso<VL(i)+BD(i)
ol _b: Setpoint actla si peso>VL(i)+BD(i) o peso<VL(i)-BD(i)

Si la salida digital esta configurada en modo P _Ckr en E5PE(i) (ver 3.7.3), la
configuracion de la salida al encender el equipo viene determinada por este modo de
actuacion.

HIGH: CLOSED(ON)
LOW: OPEN(OFF)
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3.7.6 BAND(i) (bd)

Valor numérico que determina la banda de actuacion para selecciones IN_B y
OUT_B del parametro TRIP.

3.7.7 HYSTERESIS(i) (HY)

Determina el valor de histéresis para evitar rebotes en la actuacion de la salida
digital.

3.7.8 LOCKED (d_Lol)
Bloguea la modificacion del valor VL(i) a través del teclado (ver 2.9)

3.7.9 OUTPUT() (olEPLE)

Asigna al setpoint seleccionado la posicion del conector por la que actuara (ver 5.5).
Si a un setpoint se le intenta dar una posicién ya asignada, el indicador mostrara el mensaje
de error “olt _Err.

Las opciones posibles son:

ofF, 12 34
‘ﬁ *Di*g ita Ibmﬁjr ﬁ‘ 9 Vext(5-24 Vdc)
\ \
| | Relé
Load Vext
\ \ (5-24VDC)
\ \ D-ouT e i
\ i
\ \
\ \ -
\ \
| | Vext (5-24VDC)
\
‘ Ruoan
| PLC
Figura 3.7.9.1 Circuito equivalente de las salidas digitales ENTRADA
MASA

Figura 3.7.9.2 Ejemplos de
aplicacion
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TRIP=HIGH

TRIP=LOW

Open (off)
/\/

Closed (o

i
|
|
! SP—>1
|
|
|
|

L

—i\ HYSTR
Closed (on)

i |
| n) |
| i # HYSTR |
| 8P-->2 — !
| |
| |
| |
| |

TRIP=IN BAND

Closed (o

n)
i # HYSTR
BAND -

SP-->3

I BAND 7’\7 I
ﬁ‘ HYSTR
Closed (on)

/ Open (off)
| BAND 2SN !
! ; - HYSTR !
| Closed (on) |
SP-->4
| Closed (on) |
| "~ HYSTR |
i BAND — !
\ Open {off)

Figura 3.7.9.3 Actuacion Setpoint TRIP
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3.8 Entradas digitales

(Para aplicacion con accesorio Entradas digitales)
Dentro del nivel de la configuracion de las entradas digitales, podemos encontrar los

pardmetros que se ven en la figura 3.8.1.
Entradas Digitales

dllial [ 1]

D_IN_NUM TYPE (i)
!lll ELPE] | i

(oFF[EAE | CEAE | DEro | Print [Eok | kot )
+

Figura 3.8.1 Entradas digitales

3.8.1 D_IN NUM (@- in na)

Nidmero de entrada digital.
Las opciones posibles son:
i2 34

3.8.2 TYPE(i) (ESPF)

Actuacion de la entrada.
Las opciones posibles son:

OFF (oF F): Desactivado

TARE (EArE): Tara

CLRTARE (LERFE): Desactivar tara

ZERO (OEro): Cero

PRINT (Pr ink): Imprimir

SUM (Eok): Totalizacién

CLRSUM (Ckok): Desactivar totalizacion
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3.8.3 FUNCTION(i) (FURC)

Modo de activacion de la entrada.
Las opciones posibles son:

LOW: Cambio de HIGH a LOW
HIGH: Cambio de LOW a HIGH
PULSADOR LOGICO RELE
Vext Vext
(5-24VDC) 5 24VDC)

e T

Figura 3.8.3.1 Ejemplos de aplicacion
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3.9 Calibracién con masas

Dentro del nivel de la calibracion con masas, podemos encontrar los parametros que

se ven en la figura 3.9.1.
Cal con masas

R[]

Zero Span TW Span
QElrlel [ [ SIPAlA[ [ [ FISPAA [
e |

Valor ADC entrar valar
numérico coef.

®)

i
=

2

«—
<-
8

[Maj entrar valor
numérico coef.

y

Lin_c Lin_i

Lidnl L[] Ll nl 1] [ Lltlal [ ] ]

Carga aplicada

ESEE

+

= ® = ® = ®

Figura 3.9.1 Calibracion con masas

39.1  ZERO (JEro)

- Ajuste del cero automético de la bascula: para tomar el valor del cero de la bascula
se deben retirar todos los pesos de la misma y pulsar la tecla Enter. El indicador mostrara el
valor actual del ADC. Al pulsar de nuevo Enter aparecera el mensaje *CALIB* mientras valora
la indicacion actual. Una vez aceptado quedara guardado. Se recomienda guardar el valor de
este coeficiente o imprimirlo mediante la impresion de pardmetros.

- Ajuste del cero manual: para introducir el valor del cero de manera manual se tiene
que pulsar la tecla Flecha Abajo (¥). Entonces se selecciona el digito correspondiente con las
teclas Flecha Izquierda y Flecha Derecha (<€ ®). Se modifica el valor del digito seleccionado
con las teclas Flecha Arriba y Flecha Abajo (& V). Si se necesita introducir el signo negativo
sé6lo se puede hacer en el primer digito de la izquierda. Dicho signo aparece después del 9.

En el caso en que se quiera introducir el valor del cero de un indicador con una
version de software anterior a la 1.3XX entonces se tiene que truncar el dltimo digito.

3-22



Configuracion y calibracion

39.2  SPAN (5PAn)

Ajuste de la ganancia de la bascula: Para introducir la ganancia de la bascula se
debe colocar un peso conocido sobre la bascula y pulsar Enter. Por defecto aparecera el valor
maximo de la bascula, si el peso colocado es diferente se debera introducir el valor real. Si
pulsamos la tecla Enter, el indicador mostrara el mensaje *CALIB* mientras calcula el
coeficiente de la ganancia. Una vez aceptado quedara guardado.

- Ajuste de la ganancia manual: para introducir el valor de la ganancia de manera
manual se tiene que pulsar la tecla Flecha Abajo (V). Entonces se selecciona el digito
correspondiente con las teclas Flecha Izquierda y Flecha Derecha (€4 ). Se modifica el valor
del digito seleccionado con las teclas Flecha Arriba y Flecha Abajo (A V¥). Si se necesita
introducir el signo negativo sélo se puede hacer en el primer digito de la izquierda. Dicho signo
aparece después del 9.

En el caso en que se quiera introducir el valor del span de un indicador con una
version de software anterior a la 1.3XX entonces se tiene que truncar los dos Ultimos digitos.

3.93  TW SPAN (F5PAn)

Ajuste fino de la ganancia. Con los cursores izquierda y derecha podemos modificar
este valor. Si confirmamos este valor con la tecla Enter quedara guardado.

3.9.4 LIN, LIN_C y LIN_I (L im0 _CL dn_

Activa la funcién ajuste linealidad.
Las opciones posibles son:
OFF: Ajuste linealidad desactivada
ON: Ajuste linealidad activada
RESET: Ajuste linealidad desactivada y limpieza de pardmetros de ajuste linealidad

En posicién On, el menu deja acceder a los parametros LIN_C y LIN_I.

LIN_C: Carga aplicada (valor conocido de la masa escogida para la correccion)
LIN_I: Indicacion en el visor de la carga aplicada

Mediante estos parametros es posible corregir una posible no linealidad del sistema
de pesaje.

Este ajuste se realiza en un punto a eleccién entre los valores de 0 y MAX.

Una vez ajustada la bascula (cero y ganancia), si detectamos una falta de linealidad
del sistema, debido a una discrepancia entre la carga aplicada y la indicacién del sistema,
podemos escoger un punto donde la discrepancia sea mas significativa y realizar un ajuste de
linealidad.

Este ajuste hara que la falta de linealidad del sistema desaparezca en ese punto y la
reducird sustancialmente en el resto de puntos (ver figura 3.9.4.1).

ATENCION
El valor de los coeficientes de cero y span se obtiene
mediante la impresién de los parametros (ver 3.12.3)
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INDICACION
INDICACION
ERROR DE LINEALIZACION
RECTA TEORICA ERROR DE LINEALIZACION
PESO-INDICACION
MAX MAX RECTA TEORICA
FUNCION REAL PESO-INDICACION
N PESO-INDICACION FUNCION REAL
Ll PESO-INDICACION
LN_C LIN_G=LIN_I
NG wax ~ PESO NG wiax ~ PESO

Figura 3.9.4.1 Cémportamiento del ajuste de la linealidad, antes y después, respectivamente.

El procedimiento es el siguiente:
1-Seleccionamos la opcién reset del parametro LIN para poder valorar la linealidad
del sistema sin ninguna correccién preexistente. Esto desactivara el parametro LIN y
borrara cualquier correccion anterior.
2-Colocamos una carga conocida en un punto del rango donde el error de linealidad
sea significativo. Anotamos el valor de la indicacion.
3-Seleccionamos la opcion ON del parametro LIN, esto nos permite acceder a los
pardmetros LIN_C y LIN_]I.
4-Introducimos el valor de la carga en el parametro LIN_C y confirmamos con la
tecla Enter.
5-Introducimos el valor de la indicacién en el parametro LIN_| y confirmamos con la
tecla Enter.
6-La correccion se ha realizado.
7-Podemos iterar este procedimiento sin borrar la correccién anterior (continuar a
partir del punto 2).

Este ajuste calcula un algoritmo interno que se aplicara siempre que el parametro LIN
esté en la posicion ON, aunque redefinamos o recalibremos el indicador, por lo que es
importante desactivarlo o borrarlo en los casos en los que no proceda su aplicacion.

No obstante, siempre que se haga un ajuste de ganancia (parametro SPAN), en el
momento de validar el coeficiente calculado un mensaje nos avisara, dado el caso, si el
parametro LIN esté activado.
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3.10 Calibracién numérica

Si no se dispone de peso de referencia, es posible hacer una calibracion teérica
utilizando los valores de capacidad y sensibilidad (mV/V) de las células de carga utilizadas.

Para una calibracion de maxima precision siempre se habra de utilizar la calibracién
con masas.

Dentro del nivel de la calibracién numérica, podemos encontrar los pardmetros que se

ven en la figura 3.10.1.
Cal mv.

Chltel | [

Lcap Lnum L Sn Zero

|
HLICRPLT 1)l [T {5l [T 1) CElle[ [ []—
=l

Entrar valor
numérico

numérico caef.

®

1@ ] (®)

Figura 3.10.1 Calibracion numérica

3.10.1 LCAP (LLAP)

Capacidad nominal (Emax) de una de las células que componen la bascula,
expresada con el mismo punto decimal que se haya utilizado en MAX y DIV (ver definicion de
bascula 3.2.3, 3.2.4 y 3.2.5).

3.10.2  LNUM (Lno)

Numeros de apoyos del receptor de carga. Deben contabilizarse tanto los apoyos
que descansan sobre células de carga como los que no.

3103 LSn(L5n)

Sensibilidad nominal en mV/V de las células de carga utilizadas (si los valores no
son iguales, calcular su promedio).

3.104 ZERO (BEro)

- Ajuste del cero automatico de la bascula: para tomar el valor del cero de la bascula
se deben retirar todos los pesos de la misma y pulsar la tecla Enter. El indicador mostrara el
valor actual del ADC. Al pulsar de nuevo Enter aparecera el mensaje *CALIB* mientras valora
la indicacion actual. Una vez aceptado quedara guardado. Se recomienda guardar el valor de
este coeficiente o imprimirlo mediante la impresion de parametros.

- Ajuste del cero manual: para introducir el valor del cero de manera manual se tiene
que pulsar la tecla Flecha Abajo ('Y). Entonces se selecciona el digito correspondiente con las
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teclas Flecha Izquierda y Flecha Derecha (4 »). Se modifica el valor del digito seleccionado
con las teclas Flecha Arriba y Flecha Abajo (A V). Si se necesita introducir el signo negativo
s6lo se puede hacer en el primer digito de la izquierda. Dicho signo aparece después del 9

En el caso en que se quiera introducir el valor del cero de un indicador con una
version de software anterior a la 1.3XX entonces se tiene que truncar el Gltimo digito.

ATENCION

El valor del coeficiente de cero se obtiene mediante la
impresion de los parametros (ver 3.12.3)

3.11  Aplicacion Pesa-animales/Check-weigher

La aplicacién pesa-animales/check-weigher permite realizar un proceso de pesaje en
tres etapas:
- etapa de espera
- etapa de lectura de peso (acopio de pesadas)
- etapa de muestra e impresion de resultados
Activacién mediante
tecla o comando extemo

T1empo de espera__Tiempo de lectura peso _ Tlempo de muestra
Pesgjenormal «— | ACOPIO DE PESADAS _ —»Pesaje normal

EdEL |, E_ACC Edis |

El proceso empieza pulsando la tecla @ (o bien mediante entrada

digital o comando RS-232 equivalente), segln se quiera un pesaje normal con impresion de
ticket o un proceso de totalizacién de peso. Una vez se activa el proceso la primera etapa es la
de espera, que se mantiene durante el tiempo programado E_dEL, tiempo durante el cual el
equipo no pesa. Una vez finalizada, empieza la segunda etapa, que dura el tiempo
programado £_ACL, durante el cual el equipo realiza acopio de lecturas de peso (que no se
muestran), para finalmente realizar una media de peso de todo el intervalo de acopio de
pesadas, que imprime o totaliza. Esta media se muestra en el display en la tercera etapa
durante el periodo programado £ _d {5

Dentro del nivel de la aplicaciéon Pesa-animales/Check-weigher podemos encontrar
los parametros de la figura 3.11.1:

Chec

IIIII

In|t Tiempo de espera Tiempo de Iectura peso Tiempo de muestra

——{l }%t\-\d\E\L\ [J——{ELLIRIE D—{\t\-\u\ M
ofF|Pr ink | EakRL SDD
+

+

Figura 3.11.1 — Aplicacién Pesa-animales/Check-weigher
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3.11.1  Init (i)

Mediante esta opcién podemos activar o desactivar la opcion pesa-animales/check-
weigher. Se puede activar en modo Pr irk o bien en modo EotAL y desactivar con oFF.

Si se activa en modo Pr Ink, el proceso se inicia al pulsar la tecla ‘ (o comando
RS-232 o entrada digital equivalente) y el equipo imprime un ticket al finalizar. Si se escoge el

modo EokAL, el proceso se inicial al pulsar la tecla (o comando RS-232 o entrada
digital equivalente) y totaliza al finalizar.

3.11.2  Tiempo de espera (E_dfl)

Es el tiempo que el equipo va a estar en espera y sin realizar lecturas de peso una vez se
da la sefial de activacién del proceso (por teclado, comando RS-232 o entrada digital).

- | I
Durante este tiempo el equipo muestra en el display el mensaje . Su valor es

configurable desde 0.0 a 50.0 segundos. En el caso que el valor introducido sea superior a

50.0 segundos el equipo mostrara en el display el mensaje de error y después
volvera a mostrar el valor que tenia en memoria.

3.11.3  Tiempo de lectura peso (E_ACL

Es el tiempo que el equipo va a estar haciendo acopio de lecturas del peso que se
encuentre sobre la bascula.

—_arr__
Durante este tiempo el equipo muestra en el display el mensaje AL . Una
vez finalizado el periodo de acopio el equipo realiza la media de todas las lecturas de peso

pu I Ty
obtenidas durante todo este tiempo y lo muestra en el display ,conuna“A” ala

izquierda para indicar que el peso mostrado es una media del acopio de lecturas de peso.
El valor del tiempo de acopio es configurable desde 0.0 a 50.0 segundos. En el caso que
el valor introducido sea superior a 50.0 segundos el equipo mostrara en el display el mensaje

de error y después volvera a mostrar el valor que tenia en memoria.

3.11.4  Tiempo de muestra (£ _d i5)

Es el tiempo que el equipo va a mostrar la media del acopio de lecturas de peso.
El valor de este tiempo es configurable desde 0.0 a 50.0 segundos. En el caso que el
valor introducido sea superior a 50.0 segundos el equipo mostrara en el display el mensaje de

error y después volvera a mostrar el valor que tenia en memoria.
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Configuracion y calibracién

3.12 Herramientas

Dentro del nivel de Herramientas, podemos encontrar los parametros que se ven en la
figura 3.11.1.

Herramientas
llllll

Pesodo mv-Metro P _( Cal Par.Reset

—{[HIFES] [ [ —[SEInAL] ) —+PLICRILL [ ] —{[Pl-EISERE ] —

(towpoce)  (Cndowm ) i i
durante impresién

Inten3|dad LEDs Hora

%D\P\t\E\ ]4{‘1-”0‘ JSEEN)

FII‘D'I‘DD AED
+

Ui

c3

Figura 3.11.1 Herramientas

3121 Pesox10 (H_rES)
Indicar el peso con resoluciéon aumentada por diez.

3.12.2  MV-Metro (5 19-RL )
Indicar la salida del ADC en mV

3.12.3  Printcal (P_CAL)
Imprimir los pardmetros del equipo

3.124  Par.Reset (P-ESEL)
Reiniciar todos los parametros a su estado por defecto.

3.125 Intensidad LEDs (LEd Ink)

Mediante esta herramienta se puede variar la intensidad de los LEDs. La regulacion
esté entre 0 (valor minimo) y 6 (valor maximo). El display mostrara la luminosidad
seleccionada a medida que se varie.
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3.12.6  Fecha (dAEE)

(S6lo accesible una vez instalado el accesorio Reloj)

Fecha actual.

RN -l!—lill

[ T oy oy l_l
Dia Mes Afo

3.12.7  Hora (Halr)

(S6lo accesible una vez instalado el accesorio Reloj)
Hora actual.

ll'll—ll—
(I Iy Iy

Horas Minutos

3-29






Instalacién

4  Instalacion

4.1 Medidas

Figura 4.1.1 Medidas version INOX

Figura 4.1.2 Medidas version ABS
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Instalaciéon

4.2 Soporte fijo
Soporte basculante para montaje en pared, techo, estructura, etc.

Figura 4.2.1 Montaje soporte fijo




Instalacién

4.3 Etigueta unidades

Contiguo al display principal, estan serigrafiadas las unidades por defecto (kg). Se
suministran adhesivos para superponer con diferentes unidades.

Unidades: g, t, Ib, oz, ton, N, kN y una etiqueta vacia.

Figura 4.3.1 Etiqueta unidades
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Instalaciéon

4.4 Montaje IP65

(Sélo disponible en version INOX)

Para realizar las conexiones precisas en el indicador IP65 (ver 5.3), se debe desmontar
la placa trasera e introducir cada uno de los cables de conexién por el racord asignado
apretando cada uno de ellos para asegurar el cierre. Si alguna de las conexiones no se
realizase, no perforar el interior del racord.

Cada uno de los cables, una vez pasados por el racord, debe hacerse pasar dos veces
por el interior de las ferritas circulares que se adjuntan.

Figura 4.4.1 IP 65




Descripcion de los conectores

5 Descripciéon de los conectores

RS-232 Célula de carga ’
RS-232 Célula de carga

Figura 5.1 Conectores

5.1 Conector de célula
Para conectar la célula de carga al indicador debe utilizarse un conector SUBD-9
macho aéreo. En ese conector se soldaran los cables de la célula segin tablas adjuntas. Para
la conexién en 6 hilos se recomienda puentear los pins 1-6 y 5-9 con el fin de doblar la
superficie de contacto de los hilos de alimentacion.

PIN SENAL C6digo célula UTILCELL
Conector SUB-D 9 1
Macho aéreo 6 EXC + Verde
O O 7 SIG + Rojo
9 6 3 Malla -
Asignacién de pins 8 SIG- Blanco
Vista lado soldadura 4 Sense - Amarillo
g EXC - Negro

Tabla 5.1.1 Asignacion de PINS 6 hilos

En el caso de utilizar cable de conexion de 4 hilos se deben puentear en el conector
aéreo los pins 1-6-2 (EXC+ y SENSE+) y 4-5-9 (EXC- y SENSE-).

PIN SENAL Cadigo célula UTILCELL
Conector SUB-D 9 1
Macho aéreo 6 EXC + Verde
5 1 2
@) 00000 O 7 SIG + Rojo
o 0000 A 3 Malla -
- — - 8 SIG- Blanco
Asignacion de pins 4
Vista lado soldadura 5 EXC - Negro
9

Tabla 5.1.2 Asignacién de PINS 4 hilos
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Descripcion de los conectores

5.11 Sistema de precintado del conector de célula

El precintado del conector de célula se realiza mediante una etiqueta adhesiva
autodestruible al arrancado tal y como se muestra en las figuras 5.1.1.1.

Figura 5.1.1.1 Precintado del conector de célula

5.2 Conectores de comunicaciones

5.2.1 Conector RS-232 (Rx/Tx)
El conector del indicador es un SUB-D 9 Macho.

Conector SUB-D 9 PIN SENAL

Hembra aéreo 1 -

1 5 2 RxD

6 9 4 -
Asignacién de pins 5 GND

Vista lado soldadura 7 RTS

Tabla 5.2.1.1 Asignacion del conector RS-232 (Rx/Tx).
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Descripcion de los conectores

5.3 Conexiones IP65

Para las conexiones del indicador IP65 se deben utilizar los racords que se
encuentran en la parte posterior del equipo y realizando las conexiones como se indica en la
figura 5.3.1.

CONEXION DC

+12VDC——
MASA ——

CONEXION 230 V/50 Hz
. ) :%3:— _ TOMA DE TIERRA

N

-

FUSIBLE

Figura 5.3.1 Conexién IP 65

ADVERTENCIA-RIESGO DE DESCARGA ELECTRICA
Por haber riesgo de descarga eléctrica, el aparato debe
ser manipulado sélo por personal cualificado y con la
corriente desconectada.

ADVERTENCIA-RIESGO DE DESCARGA ELECTRICA
Por haber riesgo de descarga eléctrica, el aparato debe
tener conectada la carcasa a la toma de tierra.
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Descripcion de los conectores

Conexion Célula

Conexiéon RS-232

Cédigo célula

PIN SENAL UTILCELL PIN SENAL
1 SIG + Rojo 1 TxD
2 SIG- Blanco 2 RxD
3 Malla - 3 RTS
4 Sense + Azul 4 GND
5 Sense - Amarillo
6 EXC - Negro
7 EXC + Verde

Tabla 5.3.2 Asignacion de PINS 6 hilos

En el caso de cable de conexion de 4 hilos se deben de puentear los pins 4-7 (EXC+

y SENSE+) y 5-6 (EXC- y SENSE-).

Conexion Célula

Conexién RS-232

N Cédigo célula <
PIN SENAL UTILCELL PIN SENAL
1 SIG + Rojo 1 TxD
2 SIG- Blanco 2 RxD
3 Malla - 3 RTS
5-6 EXC - Negro 4 GND
4-7 EXC + Verde

5.4 Conexién Multiopcion
(Sélo disponible en la version INOX)

RS-232 (Tx)

Tabla 5.3.3 Asignacion de PINS 4 hilos

RS-232 cglula de carga

(Tx/Rx)

N

E/S Digit./Analog

Figura 5.4.1 Conectores Multiopcion
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Descripcion de los conectores

Conector RS-232 (Tx)

El conector del indicador es un SUB-D 9 Macho.

Conector SUB-D 9 PIN SENAL
Hembra aéreo >
3 TxD
Asignacién de pins 5 GND
Vista lado soldadura 7 RTS

Tabla 0.1 Asignacion del conector RS-232 (Tx).

55 Conector entradas/salidas digitales y analégicas, y RS-485

El conector del indicador es un SUB-D 25 Macho.

ENTRADAS DIGITALES

14

PIN SENAL
5 IN1
18 IN2
6 IN3
19 IN4
4 GND
SALIDAS DIGITALES
Conector SUI?:-D 25 PIN SENAL
Hembra aéreo 9 Vext
01(0000000000000]1% 10 D-OUT1
000000000000 22 D-OUT2
e 11 D-OUT3
A5|gna<:|on de pins >3 D-OUT4
Vista lado soldadura 2 GND
SALIDAS ANALOGICAS
PIN SENAL
2 V+
3,15 V-
1 I+
14 I-
RS-485
16 DATA +
17 DATA -

Tabla 5.5.1 Asignacion del conector entradas/salidas digitales y analdgicas, y RS-485

5-5



Descripcion de los conectores

5.6 Conexién Multiopcién IP65

Para las conexiones del indicador Multiopcién ademas de las conexiones del IP65
(ver 5.3) se deben realizar las conexiones que se indican en la figura 5.6.1.

DATA+ |
DATA-
+

RS-485
cu A

JP3 »3
A-B RTERM OFF
B-C RTERM ON

V+
V-

Salidas Analégicas

GND
IN1
S— 1)

L N3
N4

LN

Entradas Digitales Alimentacion General

Vext

D-OUT 1
D-0UT 2
D-OUT 3
D-OUT 4
Tx

4

J1

Salidas Digitales

&
&1
o]
G/
o1
| &
o
o
o
e
[
G—]
[
G-
eN
&J
DQ\

o

JP4

Rx RS-232 (RW/T)
a6 o oy RTS
C-D RTSTx ON GND

P2 »2 Tx RS-232 (T
s RS 22

CONEXION PARA VERSION CON CONECTORES

J1: Conexidn RS-232 (Rx/Tx)
J2 : Conexién RS-232 (Tx)

Figura 5.6.1 Conexién Multiopcion
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Descripcion de los conectores

5.7 Posicién de Jumpers RS-232

Si el equipo dispone de la placa multiopcion (Multil o Multi2) las posiciones de los

jumpers J4 y J8 se han de cambiar como indica la figura 5.7.1.

O o

— il
© 58 Eg
[n:0)

oodf 0O 00
0000

o0

00000000000000

i
28888 g
EEEEEE R

2BR®
COOOECE)
B8EBE

888
o0

00O 00O 00

g 9
J8

o0
BE R

e
\000 [z e@al* > §

Posicion Normal

0]
R SEEE

—r

Posicion para equipos

con placa Multi1 6 Multi2

Figura 5.7.1 Posicion de Jumpers

5.8 Conexion Repetidor

El conector del indicador y el repetidor son los conectores de comunicaciones RS-232

(Rx/Tx) de ambos equipos conectados de la siguiente forma:

Conector SL{B-D 9 INDICADOR REPETIDOR
Hembra aéreo
PIN SENAL PIN SENAL
3 TxD 2 RxD
Asignacion de pins
Vista lado soldadura 5 GND 5 GND

Tabla 5.8.1 Asignacion de la conexion Indicador-Repetidor.
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